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Mull verandert sich standig, deshalb werden Techniken entwickelt um als Basis fiir ein ProjectID  FFG No. 892220
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Miill-Sortierungs-Assistenz-System zu dienen. Ziel hierbei ist es einerseits von wreen o
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Sortierarbeiterlnnen zu lernen, andererseits diese bei ihrer Arbeit kognitiv zu berception and Aware Systems
. . . . . . . Area 4.1l
unterstitzen. Ein Baustein dieses Systems bildet die Verwendung von Ultra-Breitband Cognitive Products
Lokalisation, um einen Objekt Detektor anzulernen. Project Lead
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Mittels an den Ecken des Sortierbereichs an- Zur Vorhersage der Position von Objekten im Bild
gebrachter Anchors (rot) kann durch Trilateration die wird ein neuronales Netzwerk genutzt. Weiters
Position des Handschuhs ermittelt werden. Um diese muss das Netzwerk mit Daten aus der
3D Position mit der Vorhersage des neuronalen Arbeitsumgebung trainiert werden, um diese zu
Netzes abzugleichen, wird sie in das 2D erreichen.  Bei  Abweichungen  von  der
Koordinatensystem der Kamera liberfiihrt. Trainingsumgebung kann es zu AusreiBern kommen.
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PIXELS [PX] ABSOLUTE SQUARE Wissenschaftlicher Beitrag
ERROR (MAE) (RMS) 0

Verstarkung von objekt-detektion mit Transformer Mechanismen
= Tragbare Ultra-Breitband Lokalisation mit Hardware von der Stange
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LOCATION 552 ey = Multimodales sich selbst anpassendes Aufgabenlernen
UWB TO Wirtschaftlicher Beitrag
Akl 823 o707 = Selbstlernendes Miill-sortier-System
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= Unterstitzung von Arbeitern bei aussortieren
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